
Mathematik für Ingenieure und Naturwissenschaftler Band 2

Ein Lehr- und Arbeitsbuch für das Grundstudium

Bearbeitet von
Lothar Papula

14., überarbeitete und erweiterte Auflage 2015. Buch. XXI, 827 S. Softcover
ISBN 978 3 658 07789 1

Format (B x L): 16,8 x 24 cm

Weitere Fachgebiete > Mathematik > Mathematik Allgemein

Zu Leseprobe

schnell und portofrei erhältlich bei

Die Online-Fachbuchhandlung beck-shop.de ist spezialisiert auf Fachbücher, insbesondere Recht, Steuern und Wirtschaft.
Im Sortiment finden Sie alle Medien (Bücher, Zeitschriften, CDs, eBooks, etc.) aller Verlage. Ergänzt wird das Programm
durch Services wie Neuerscheinungsdienst oder Zusammenstellungen von Büchern zu Sonderpreisen. Der Shop führt mehr

als 8 Millionen Produkte.

http://www.beck-shop.de/Papula-Mathematik-Ingenieure-Naturwissenschaftler-Band-2/productview.aspx?product=14659957&utm_source=pdf&utm_medium=clickthru_ihv&utm_campaign=pdf_14659957&campaign=pdf/14659957
http://www.beck-shop.de/trefferliste.aspx?toc=8332
http://www.beck-shop.de/fachbuch/leseprobe/9783658077891-c1.pdf


Inhaltsverzeichnis

I Lineare Algebra . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1

1 Vektoren . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1

2 Reelle Matrizen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

2.1 Ein einführendes Beispiel . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5
2.2 Definition einer reellen Matrix . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6
2.3 Transponierte einer Matrix . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10
2.4 Spezielle quadratische Matrizen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11

2.4.1 Diagonalmatrix . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11
2.4.2 Einheitsmatrix . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 12
2.4.3 Dreiecksmatrix . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 12
2.4.4 Symmetrische Matrix . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 13
2.4.5 Schiefsymmetrische Matrix . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 14

2.5 Gleichheit von Matrizen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 15
2.6 Rechenoperationen für Matrizen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 15

2.6.1 Addition und Subtraktion von Matrizen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 16
2.6.2 Multiplikation einer Matrix mit einem Skalar . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17
2.6.3 Multiplikation von Matrizen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 18

3 Determinanten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 23

3.1 Ein einführendes Beispiel . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 23
3.2 Zweireihige Determinanten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 25

3.2.1 Definition einer zweireihigen Determinante . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 25
3.2.2 Eigenschaften zweireihiger Determinanten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 26

3.3 Dreireihige Determinanten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 33
3.3.1 Definition einer dreireihigen Determinante . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 33
3.3.2 Entwicklung einer dreireihigen Determinante nach Unterdeterminanten

(Laplacescher Entwicklungssatz) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 37
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